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Die folgehden Angaben sind den vom Anmelder eingereichtcm Unteriagen entnommen 

(g) Vorrichtung zum Sortieren von Stiickgutern 

@ Bel der Vorrichtung sind langs einer SortierstrGcke auf- 
einanderfolgend SortiereinrichtungGh gefuhrtund mittals 
einer Fordereinrichtung angelrieben. Jede Sortiereinrich- 
tung besitzt einen Laufwagen mit in den Fuhrungsschie- 
nen der Sortierstrecke gefuhrten Laufrqilen und ist mit 
Mittein fur die Aufnahme jeweils eines in einer Aufgabe- 
station aufgebbaren Stuckgutes und fur dessen gezielten 
Abwurf In einer Abwurf station ausgerustet. Die Forder- 
einrichtung unifaf^t eine Gliederkette aus gelenkig nnitein- 
ander verbundenen Kettengliedern, die unterseitig eben 
ausgebfldet sind. Mit den Laufwagen der Sorttereinrich- 
tungen ist jeweils ein uber letztere in Forderrichtung vor- 
stehendes Kettenglied unterseitig fest verbunden und die 
StofSstellen zwischen aufeinanderfolgenden Kettenglie- 
dern sind jeweils von einer vorgGspannten Blattfeder un- 
■terseitig uberbruckt. Als Antriebsmfttel dient ein Reibrad- 
antrteb mit einem unterseitig an den Kettengliedern an- 
greifenden Reibrad. GemafS einem alternativen Losungs- 
I gedanken ist mit den Laufwagen der Sortiereinrichtungen 
Jewells ein Kettenglied fest verbunden, wpbei die Forder- 
einrichtung einen Reibflachenantrieb mit wenigstens 
drei, jeweils einen Andruckumfang aufwelsende und um 
Drehachsen drehbare Drehelemenle umfafSt. Die Dreh- 
achsen sind mit einem starren.Trager in Sortierstrecken- 
rtchtung beabstandet derart verbunden, dafi stets der An- 
druckumfang yon wenigstens 2we I der Drehelemente mil 
der Andruckflache zumindest eines Kettengliedes kraft- 
schlussig zusammenwirkt. 



Beschreibung 

Die Erftaciung bezieht sich auf eine Vorrichtung zuni Sor- 
tieren vgn Stiickguterti, bei cler latigs einer Sonierslrecke 
ai3t'einanderto)genri Soniereinrichiungen gefiihrl.und mitrels 
einer Forclereinrichtung angeirieben sind, uiid bei der jede 
\S(>rlicrcinrichl.ung cincn T.aulwagcn niil in' Fiihrungsschic- 
nen der Sorr.iersrrecke getuhrten [.aufVollen sowie Mittel fur 
die Aufnahmc jcwciis dncs in cincr Aiifgabcstation autgcb- 
barcn Sliickgut.es und fiir tlcsscn gczidtcn Abwurfin uincr 
Abwurfstarion besitzt. 

Vgrrichtungcn zum Sorticrcn von StuckgiUcrn mit cincr 
langs einer Sortiersirccke gefuhrten Fordereinrichtung und 
dieser in rorderrichtung aufeinanderfolgend zugeordneten 
Sorl.iereinrichlungen sind a]lgeinein bekannl.. AIs Horderein- 
richtungen dienen bei derartigen Vorrichtungen Umscliliii- 
gungslricbc mil Cibcr Uinie^nkradcr gciTihrLcn kurvcngangi- 
gen Kel.len, niil denen die Soriiereinrichl.ungen verbunden 
sind, aber audi Linear an trie be. Zum Abwerfen von Stiick- 
gUtcm sind die SorUcrcinrichlungen cntwcdcr mii Kipp- 
schalen oder mit quer zur Sortierstrecke antreibbaren Gurt- 
bandern ausgeriistet. 

Die beiden vorbekannten Antriebssysteme sind aufwen^ 
dig und dementsprechend teuer. Durch die Erfindung soil 
dahcT eine Vomehlung der eingangs geniinnlen An und 15 
/weckbestiinmung mir. einem ini Autbau einfachen An- 
uricbssyslcm gcschaffcn wcrdcn. 

GcTTiaB cinern erslen lixsungsgedankcn isl diese Aufgabe 
erfi udungsgemaB dadurch gelosi, daB bei der Vorrichtung 
nach dcm Obcrbcgriff dcs PatcntaQspruchs 1 die Fordcrein- 30 
richtung eine Gliederkette aus gelenkig miteinander verbun- 
denen Ketrengliederri umfaBt, daB die Kettenglieder unter^ 
seiiig eben ausgebildet sind und rnil. den 1 .au fwagen der Sor- 
tiereinrichtungen jeweils ein iiber lerzrere in Forderriciiuing' 
vorsiehcndes KelLerigiicd LinLerseiiig fcsi vcrbunden ist, daB 35 
die vSlol.kldlen /.wise hen aureinanderidlgenden Kel.lenglie-. 
dern jeweils von einer vorgespcuinien Blattfeder unterseitig 
■ uberbrLicki sind und daB die Fordereinrichtung cincn Rei- 
bradanrrieb niit eineni unrerseirig an den Kettengliedem an- 
greifenden Reibrad umfaBt. 40 

Bei dieser ersten Hrfindungsgrupj>e handelt es . sich 
darum, daB die Laufsyagen der Sortiereinrichtungen unter- 
seitig mit Kettengliedem ausgerListet sind und diese Kelien- 
glieder in T.angsricbiung der Sortierstrecke durchlaufende, 
icwciLs gelenkig miicinandcr vcrbundenc Rcibkistcn bil- 45 
den, mil denen das Reibrad des Reibradanlriebs /.Lisannncn- 
wirkr.. Dabei sind die StoBsteEen zwischen aufeinanderfol- 
gendcn Kettengliedem unterseitig von vorgcspanuten und 
daher an den Kettengliederii anliegenden Blatlfedern uber- 
briicki, wodiirch das Reibrad auch im Bereich der ge-nannlen 
StoBsldlcn weitgchcnd cbcnc Angriirsfiiiehcn vorHndct. 

Nach einer Weilerbildung der Erfindung sind die einzel- 
ncn Kellenglieder Liber Kugelgeienke rniiLeis spezieiier Ver- 
bindungsclcnicntc -ancinandcrgc^koppell, wolche Verhin- 
dungseleinente unter ijberbriickung der Sr.oBstellen zwi- 55 
schen aufcin under foigenden KciLengiiedern dicsen obersei- 
lig /.ugcoalnci sind. 

Die Blattfedera zur. t Jberbriickung der SloBsteiien zwi- 
schen atifcinandcrfolgcndcn Kcticnglicdcrn sind zwcckma- 
Bigervr'eise jeweils an einem Kettenglied in der Nahe von 60 
des sen zum anderen Kettenglied hinweisenden Stirnende 
befestigt und liegen unter Uberbriickung der StoBsr.elle mit 
Vorspannung flachenhafr an der TJnterseite des jeweils andc- 
ren Ketlengliedes derart an, daB auch irn Bereich der SloB- • 
stellen cine- durchgehend glal.te Reibniiehe (iir den Angnil 
des Reibrades vorhaiiden ist. 

Eine andcre vvichiige Woiterbiklung dor Erfindung sicht 
vor, daB es sich bei dem Reibradantrieb uni einen Proportio- 


nalantrieb mit eineni Reibrad .handelt. dessen Anpressun^ 
an die Kettenglieder sich in Ahhangigkeir von der auf die 
. Gliederkette .zu uberuragenden Antriebslaaft andert, wo- 
durch eine Anpassung an die Jeweihgen Betriebserforder- 
-5 nisse gewahrleistet und ein weitestgehend schlupfFreier An- 
txieb der Gliederkette uud damil der Sortiereinrichtungen si- 
chcrgeslellt ist. 

Kin derartiger Froportionalantiieb ist vorhekannt und in 
der DE i?. 44 170 C2 bcschncben. 
lt> AIs chenraDs 'zweckmaBig hal es sich erwiesen, den Rei- 
bradantrieb so innerhalb der Vorrichtung anzuordnen, daB 
das Reibrad in cincni horizontal vcrlaufcndco Absch[iitt der 
Sortierstr»;cke unterseitig an den gelenkig miteinander ver- 
bundenen Kettengliedem angreifr. 
IS Auch konnen liings der vSt)rtierstrecke beabslandci von^ 
einander wenigstens zwei Reibradantriebe mit jeweils ei- 
nem reibiingsschlussig mit den Kettengiiedcrn zusainiiien- 
wirkenden Reibrad angeordnel nein. Diese Mal^nahuie. t^uip- 
'fiehlt sich insbesondere bei Sortierstrecken groBer Lange 
20 und/oder in verseliiedenen Ebenen gefuhrten SortiersUek- 
ken. 

Dadurch, daB bei der geinaB den vorstehenden MaBnah- 
men ausgestaltete Vorrichtung die StoBstellen zwischen auf- 
einarideif olgenden Kettengliedem jeweils von einer vorge- 
spannl.cn Bjattrcdcr unterseitig iibcrbriiekt sind, ist bei ei- 
nem im Aufl")au einfachen An triebssy stem auch ein ver- 
gicichsweisc gcrauseharmcr Aniricb crmogiieht. Fur , bc- 
stinunle Anwcndungen isl jakich ein Anirieb rnil einer noch 
geringeren Gerau schen tvvicklung und eine groKere Rexibi- 
htat hinsichtlich der Anordnung dcs Antricbssystcms gc- 
wiinscht, 

Dementsprechend ist gemaS einem aiternativen Losungs- 
gcidanken odergemilB einer besonders bevor/ugten Ausfuh- 
rungsvariante der Vorrichtung zum Sortieren von Stiickgu- 
tern, bei der iangs einer SortiersUrecke aufeinanderfolgend 
Soniereinnchtungen gelQhrt und tnittels einer Forderein- 
richtung angetrieben sind, und bei der jede Sortiereinrich- 
lung einen Laufvvagen imL an Fuhrungsschienen der Sorlicr- 
strecke gsfulirten Laufrollen besitzt sowie Mittel fur die 
Auf nahiiie jeweils ^ines in einer Aufgabestation aufgebba- 
ren Stuckgut.es und fiir de^ssen gezieUen Abwurfin einer Ab- 
wurfstation aufweist* vorgesehen, daB die Fordereinrichtung 
cine Gliederkette aus gelenkig miteinander verbundenen 
Kettengliedem umfaBt^ wobei mir den FaufWr'agen der S or- 
uercii\nchlungcn jeweils cin Kettenglied fcst vcrbunden ist, 
wobei die Fordereinnchlung einen ReibllLk:hcnanineb niii. 
wenigstens drei, jeweils einen Andrlickumfang aufweisende 
undum Drchachscn drchbarc Drchcicmenrc umfaBt, die iiiu 
eiiiem staixen Trager in vSprtierstre<:kenrichtung beabstandet 
50 verbunden sind, derart, daB sreis der Andruckunifang voji 
wenigstens zwei der Orehelemcnte mit cler Andruckdache 
zumindest eines einzigen Ketrengliedes kraftschlussig zu- 
sanunenwirkt. 

Dadurch daB die Orehelemcnte ttiU. eineni siarrcn IViiger 
verbunden und an diesem liings der Sortierstrecke in Fordcr- 
riehlung beabstandet angeorctnet sind und daB siets wenig- 
stens /.wei der ]>ehe]emente mit /.uinindesl einein Kcl.len- 
glied kraftschltissig zusanuiienwirken, wird erreiciit, daB der 
AndrtlcktLiiifang dcs jcwciis drittcn bzw. wcitcrcn Drchcic- 
ments beim Abrollen bzw. Abwalzen entlang der Ketten- 
gheder zumindest weniger stark in die an den StoBsteilen 
zweier aufeinandetfolgender Kettenglieder auftretenden 
Zwischenraume eingreift, so daB bei einem itn Autbau ein- 
fachen, AnLriehssysleni ein besonders gcriiuschanner An- 
tneVi ejTeicht wird. 

Ferner weist dieses Antriebssy stein hinsichtlich der An- 
ordnung und CTCStallung der Kettenglieder sowie hinsicht- 
lich der Anordnung der dem Reibflachenantrieb zugeordne- 
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cen Telle und'^Vorricfatungen eineigro/3ere Flexibilitat aiif, so 
daB die Vorrichtung.und das Antriebssysteni noch besser auf 
die jeweilieen . Anwenderbediirfnisse ^,angepaJ3t ..gestiiltet 
«werdenkann, 

Votteilhafterweise sind die wenigs tens drei Drehelemenr.e 
in Sonierstrticketirichiuag derart beabstajidei angeordaet, 
daL> dcr Andriickundang jccics dicscr l^rchcleTncnlc mil. dcv 
Andmckflaclie jeweils eines der auteinandert-olgenden Ket- 
cciiglicdcr kraftschiussig zusammcnwirkcn kann. Dadiirch 
liifM sich die GcriiuschcnLwicklung (k.s Aniricbsxyslcnis 
noch weirer rediizieren. 

Es ist fcrncr von Vortcii, wcnn die DrchclcmcQtc als Rci- 
brader ausgebildel sind, deren Andriickunifang direkt mil 
der Andruckflache der Kettenglieder reibschliissig zusam- 
iiienwirkl.. Allemaliv isi. es vori.eilhaLU wenn /.wischen deni 
Andruckumfang der DreheLemente und der Andruckflache 
cincs KcUcngliodcs cin wcniguLcns zwci dcr Drchcicrncntc 
uii\seh\ingendcr, vor/.ugswei^ie ais Gurlband ausgebildeLer 
Unischiingungstrieb der art angeordnec ist, daJ3 dieser mil 
dciii AndruckuiiiTang dcr Drchciciacntc kraftschiussig /u- 
sarhnienwirkt und mir der Andruckflache des KettengHedes 
reibschliissig zusammenwirkt. Dadurch laBt sich die Ge- 
rduschentwicklung des Antriebssy stems noch welter redu- 
zieren, 

/wcckrrmf.Mgcrvvaisc uinschlingt dcr UTnschlingungslricb 
wenigstens drei der in ASortierstreckenrichtung beabst^nde- 
tcn Drchclcmcntc. 

Hinc wcilcrc Rcdu/.icrung dcr Gcrauschcnlwicklung kann 
dadurch erreichr. warden, daS der UmschUngungstrieb mit 
deal AndiTJckumfang dcr vorzugswcisc ais Rcibradcr ausgc- 
bildeten Drehelemente reibschliissig zusamnienwirkL 

ZweckmaBigerweise sind die Drehelemente ube-r ein An- 
IricbsTiiilLel derari. gekoppell, daB sich ihr Andriickuirdang 
mit im \vesentlichen gleicher Umfangsgeschwindigkeit 
drchi. Durch dicse Mafinahuicn Lassen sich gunsligu An- 
Iriebsverhiilf.nisse schalTen und der Reinachenantrieb kann 
uber ein einziges Antriebsaggregat, beispielsweise einen^ 
Motor angcliicbcn wcrdcn. 

Zweckmafiigerweise ist daB das Antriebsmittel mil einem 
UmschhngLingsLrieb, insbespndere ^ds Keii- iind/oder Zalin- 
riemen ansgebildel., der auf hierzu passend gestalreren, um 
Drehachsen drehbaren Riemenscheiben angeordnet ist, wo- 
bci vor/ugswcisc jcwcils cin Drcbclcincnt und wcnigslcns 
eine Riemenscheibe um cine gemeinsame starre Drehachse 
drchbar angeordnet sind. 

Hcrncr ist cs vein Vorlcil, wcnn dcr AndrLickuirifang dcr 
Drehelemente in einem horizonral verlaufenden Abschnitt 
dcr Sorcicrstrcckc untcrscitig odcr scitlich an den gcicnkig 
mireinander verbundenen Kettengliedem angreift, Auf diese 
W(iise lassen sich giinstige Antriebsverhaltaisse bei vorteil- 
hallcn Anordnungsnioglichkcii.cn fur den Rcibniichcnan- 
trieb schaffen. 

Als obcnMis zwcckinafiig hat cs sich crwicscn, die Ket- 
tenglieder als mil den T.autwagcn dcr SarLicreinrichiLingcn 
unterseitig fest verbundene Reibleisten auszubilden, wohei 
vorzLigswcisc die Reiblcislcn iiiil voneinander wegwcisen.- 
den parallclcn An(iriicknachcn gestaltei sind, wobci die cine 
Andruckflache imt. devn Andruckumfaag der Drehelemenie 
und die anderc AndrQckflachc rnit cincr vorrichtungsfcstcn 
GegendruckroUe kraftschiussig 'zusanimenwiirkt. Dies er- 
inoghchl gOnstige Anordnungsverhaltnisse, eine stabile und 
prazise Huhmng sowie einen gerauschamien Anr.rieb, 

Wenn die Kettenglieder in Sortierstreckenrichmng vor- 
/ugswcisc beidscilig der Laidwagcn der SoiliereinriehtLin- 
gen vorstehen, konnen die sich an den .StoBstellen der Ket- 
tenglieder ausbildenden Zwischenraume und foighch die 
(jcriiuschcntwickking des Antriebssy stems ridniiriicrt wcr- 
den. Perner sind durch diese MaBnahmen auch bei Sorder- 


: einrichtuugen mit einer senkrechr zur J'orderrichtung relativ 
.groBen Breite auch enge Kur\'en der Sorrierstrecke mdglich, 
ohne daB die Sortiereinrichtungen hohenversetzt zueinander 
.angeordnet- werden miiBten. i 
f> Vorteilhaft.erweise ist der Trager der Drehachsen relativ 
zxJ den ebeneii AtidrQckflachen der Kelte[iglieder bewcglich 
aiisgebildcL woclurch bcsoDdcrs gunstij]e Antnehsvcrhiili- 
nisse und eine leduzierte Gerauscheniwickiung des An- 
tricbssystcms crmoglichc sind. 

10 Dabei isi. cs bcsonders von.eilhai'1., wenn cs sich hci den» 
Reibflachenantrieb um einen Proportionalantrieb mil wenig- 
stc-ns cincm Drchcicmcnl handclt, dcsscn Anprcssung an die 
Kettenglieder sich in Abhangigkeii von einer auf die Ghe- 
derketle zu iiberiragenden Antriebsbafr andert, vvodurch 

If) eine Anp'.issung an die jeweiligen T.astverhiihnisse und He.- 
rriebserfordemisse und ein weirestgehend schhipffreier An- 
uicb dcr (jiicderkcUc und folgiich der SorliereinrichLungcn 
ennoglicVil ist. . ^ ' 

Ferner isl es zweckniaBig, daB lanes der Sor tiers trecke 

20 bcabstandci voneinander wcnigslcns zwci Rcibfliichenan- 
triebe mit. wenigstens drei, einen Andriickunifang aufwei- 
• senden iiJ)d mit den Kettengliedem kraftschliissig zusam- 
menwirkenden l^rehelemenlen angeordnet ist. Dadurch ist. 
auch bei Sottierstrecken grower Lange und/oder in verschie- 

25 dcnen Hbcnen getuhrteri .Sorticrs tree ken cin cinlaehcr und 
gerauschamier Antrieb niogticli. 

Logischcrwcise miisscn zwisclicn den gcLcnkig imtcinan- 
der verbundenen KettengliedeiTi StoL^stellen bikiende /wi- 
schenraume auftrereti, die gemaB detu ersten Losungsgedan- 

30 ken dcr Erfindung auf dcr Untcrscitc dcr Cjlicderbcttc von 
den genannten Blattfedem iiberbriickt sind. Un\ diese Zwi- 
schenraunie nioglichst klein zu halten, gleichwohl aber eine 
Gelcnkigkeil der ein/.elnen KeUcnglieder gegeneinander 
derart zu eimogUcben, daB die Gliederkerte Kun-en zu fol- 

35 gen und aiieh iiber ansieigende und abfkdicndc Abschnille 
der Sortierstrecke geluhrt werden kann, ist es von Voneil, 
die Kettenglieder an ihren Sdrnenden mit bailigen Abrun- 
dungen auszuriisten. 

Anstelle balliger Abrundungen an den Stirnenden konnen 

40 die Kettenglieder stirnendig auch mit derart ausgebildeten 
Schragabschnitten versehen sein, d^B sich jeweils zwiscben 
zwei gelenkig miteinander verbundenen Kettengliedem eine 
nach obcn weiscnde Aussparung in der An. cines V-fonrii- 
gen Winkels bildet, der insbesondere bei aufsleigenden und 

45 abfailcndcn Abschnittcn dcr Sorticrstrcckc cine zwanoungs- 
Jreie Bcwegung der niiieinandcr verbundenen Kcttengheder 
erniogiicht. Daruber hinaus ist es im Interesse der Kurven- 
gangigkcit dcr Glicdcrkctic sinnvoll, wcnn dicsc, in cincr 
Draufsicht gesehen, srimendig abgerundet, etwa mit halb- 

• 50 kreisbogeuformigen Enden oder mit pfeilspitzenformigen 
Abschriigungen der Hndcn versehen sind. 

Vorsiehende MaBnahmen tragen sowohl einzeln als auch 
in Koiiibinadon unicreinander dazu bei, eine Vorrichlung 
dcr cingangs genannten Art und /.weckbeKtiTVUv^ung TT\it ci- 

55 nern im Aufbaii einfachen und gerauschamien Antriebssy- 
siem zu schaflcu. 

Wcilcrc IVTcrkmale, GesiehLspunkte und Vbrteile der Hr- 
findung sind dem nachfolgenden, anhand der Figuren abge- 
handcitcn Bcschrci bungs icil cninchiiibar. 

60 Anhand der beigefUgten Zeichnungen soUen nachstehend 
eine Ausfiihrungsform der Erfindung sowie einige realisier- 
bare vSortiersrreckenverlaufe erlauten. werden. In schemali- 
schen Ansichren zeigen: 

Fig, 1 in einer l^raul'sicht eine Vnrrichtung. /.urn Sortiercn 

65 von SluekgLitcm mil einer in sich geselilossenen Soriier- 
strecke, die in einer Ilorizotuaiebene verlauft und je zwei 
(icradabschniltc und diese an iiircn Enden miteinander vcr- 
bindende halbkreisbogenformige' Abschnirre besitzl in einer 


Draufsicht, 

■iFi$5.;2 einen der Schnittlinie TT-TT in^Fij*. l entsprechenden 
Querschniit durch dieiVorrichtung, 

'>Fig, 3 in einer Ansichi eeniafi Pfeil III in'Eig. 2 inittels ei- 
ner Gljederketr.e.gelenkig aneinander gekoppelre Sortierein- 
richt ungeii sovvie eineii Reibradanrrieb mil eint;ni unterseidg 
ail den GHcdcm dcr Kcil.c iingreiiencien Rcihrad, 

Kij^, 4 eine ausschnitLsweise i;)raufsicht. auf zwei gelenkjg 
mitcinandcr vcrbiindcnc Kcttcngiicdcr, 

Kig* 5 in cincr liusschnilLswciscn »Scilcnansich(. /.wci gc- 
ienkig miteinander verbundcne Kettenglieder iiu Bereich ei- 
ner anstcigcndon Fuhrung dcr Sonicrcinrichiungcn, 

Fig^ 6 in einer Ansicht wie in Fig, 5 zwei gelenkig mitein- 
ander verbutidene Ketrenglieder ini Bereich einer abfal- 
lenden Kiihrung tier .Sorliereinrichlungen, 

Fig. 7 in einer ausschmrtsweisen Seitenansicht das Fiih- 
ren iindnundcrgckoppcUcr Sordcrcinrichlungcn in unler- 
schie<llichen Khenen, 

Fig- 8 in einer Draufsicht auf eine Vorrichtiing zum Sor^ 
tio^rcn von Stuckgutcm cine Sorlicrsircckc mil cinciii von 
Fig.J abweiciienden S tree ken vedauf. 

Fig. 9 in einer Ansicht gemaB der Schnitdinie IX-IX in 
Kig. 11 ein wei teres Aust'uhmngsbeispiel mittels einer Glie- 
derkette gelenkig aneinander gekoppelter Sortiereinrichtun- 
gcn sowk* cincn UdbnUchcnanLrieb Tni!. drci .unl.crsdi.ig an 
den Gliedem der Ketre angreifenden T^eibradem, 

Fig. 10 in einer dcr Fig. 9 cntsprcciicndcn Ansicht cin 
wcilcrcs Ausi'Qhrungsbcispicl cincs RcibnachcnaTilnches 
mir drei niit einem Umschhngungslrieb versehenen Reibra- 
dcrn, dcr unterseidg an den (jHcdcrn dcr Kcttc angrcift, 

Fig, 11 einen der Fig, 2 entsprechendeti Querschnitt 
durch die Vorrichtung. gemaB Fig. 9 iind 

Fig. 12 einen der Fig. 11 entsprechenden QuerschniU. 
durch ein weiteres Ausftihrungsbeispiel einer Vorrichtung 
zu[ii LSorlicrcn von SlCickguicm, bci dcr dcr Rcibfiiichcnan- 
irieb scil.lich an den KeiJcngliedem angreill. 

Die in den Fig. 1 bis 3 veranschauhchte Vorrichtung 10 
xuii\ Sorlicrcn von SliickgiUcm bcsiizi cine in sich gcschios- 
sene Sortierstrecke 11, die in einer Horizonialebene verLiiuft 
und zwei geradhnige Sortierabschnitte 12 sowie zwei ietz- 
tere miteinander verbindende bogenformige Sorlierab- 
schnitte 13 aufweist. Langs der Sortierstrecke 11 sind min- 
tlcsicTis cine Aurgabeslalion unci aufcinandcrrolgcnd inch- 
rere Abwurf5;tationen mit seitlichen Abwurfrutschen ange- 
ordnct. Die Aufgabcstation und die Abwurfstationcn niit 
den gcnannicn Abwurfrulschcn sind in dcr '/cichnung nicht 
veranscliaulicht. 

Die Vorrichtung 10 unifaBt fcrncr cine rordcrcinrichtnng 
15 mit einer Ghederkette 16 aus gelenkig miteinander ver- 
bundenen Kettengliedern 17 und einem Reibradantrieb 18 
mil. cincrri untcrscilig an den Kcilcnglicdcm 17 angrciicn- 
den Reibrad 19. Mittels der Gliederkette 16 sind langs der 
Sorlicrslrcckc 11 bcwcgbar gcluhric Sorucrciarichiungcn 
20 TT\ilcinamlcr vcrhun<lcn. 

Die Sortierein rich tun gen 20 besirzen jeweils einen T.auf- 
wagcn 21 mil zwei auf bcidcn Sciicn in Furdcrrichtung von- 
cinander bcabstandclcn [.aufrollcn 22, die in scitlich bcab- 
srandel yoneinander vorrichlungsfesi angeordneten riih- 
rungsschicncn 24 in iiit cinzclncn in hicr nichi inlcrcssicrcn- 
der Weise gefulirt. sind. Auf den Laufwagen 21 der Sortier- 
einrichtungen 20 ist jeweils ein quer zur Sortierstrectce 11 
antreibbares Gurlband 25 aufgenomnien. Die Gurrhander 25 
der Sortiereinnchtungen 20 sind jeweils tiber Umlenkrollen 
TTiii sich in Fordcrrichlung crslrcckcndcn Drchachscn gc- 
rCihrL Der Queranineh dcr<jurlbanderdeT SottiercinTiditun- 
gen erfolgt durch in den AbAvurfstationen wahlweise zurZtt- 
saimncnvyirkung bringbarc AniricbsiiutLcL dcrcn Bcschaf- 
fenheit und Funiction indessen hier auch nichr weiter interes- 
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■siert. 

Die aufeinanderfolgend langs der Son.ierstrecke -11 be- 
^ wegbar.gefuhrt6n Sortiereinriclirungen^20 sind inittels der 
ihrerseits aus gelenkig miteinander verbundenen Kettenglie- 
^ dern il7 bestehenden" Gliederkeire 1 6 anei nander gekoppelt. 
Jeweils ein Kettengliedl?, die eine Lange groBer als die Er- 
sircckung dcr Sorlicrdnnchlungcn 2i) id dcrcn Vorcicmcli- 
tung habcn, ist unter einem T.aufwagen 21 in de?;sen Horder- 
richtung wciscnd fcst angcordncl und stchl bcidcndig iibcr 

H) die jcwciligc Sorlicrcinrichtung 20 vor. Die Hndcn aulcinan- 
derfolgender Kettenglieder 17 sind mittels auf deren zu den 
Cjurtbiindcrn 25 dcr Sortiereinnchtungen 20 hinwciscndcn 
Ssiten angeordneter Verbindungseleinente 26 mit Kugelge- 
lenken 27 derart gelenkig niireinander verbunden, daB die 
vSoniereinrichlungen 20 geradlinig und bogenldnnig ausge- 
biidete Abschnitte 12, 13 der Sortierstrecke 11 durchiaufen 
kdnncn, dariibcr hinaus abcr auch auf crhdhlc odcr abgc- 
senkte .Sorticr-dbschnitte uhcrgePuhri- weulcn kounen. Die 
Kugelgelenke 27 ermoghchen somitden Ausgleich bei tJm- 

2t) Icnkungcn in dcr Ebcnc und auch an anstcigcndcn odcr ab- 
fallenden Abschnirten der Sortierstrecke 11. 

Im Interesse der Kurvengangigkeit der Gliederkette 16 
sind die Stimenden der Kettenglieder, in einer Draufsicht 
gesehen, mit Abrundungen 28 versehen, wie dies Fi^, 4 

25 /cigt. AngesichLs diescr Abrundungen 28 vennogcn die 
Kett.engjieder 17 unter Ausbildung von PolygonbogenfLih- 
rungcn dcm Vcrlauf dcr Sortierstrecke 11 zwangungsfrci zu 
("olgcn. 

Daruber hinaus weisen die Stirnenden der Kettengheder 

30 17 nach obcn zuriickspringcndc uSchrag abschnitte 29 auf, 
wodurch im Bereich aneinandergrenzender Kettenglieder 17 
nach oben offene V-fpnnige Zwickel 30 gebildet sind, was 
insbesomiere in Fig. 3 ersichUich isl. Angesichls diescr 
Zwickel 30 konnen die miteinander gelenkig verbundenen 

35 Kettenglieder 17 bciiri tJbciTiiln'cn dcr S'orlicrcinrichuingcn 
20 aul'einen erhohten oder abgescnkien Abschniii einer Sor- 
uerstreckii 11 in ihren Verbindungsbereichen gegeneinatider 
zwangungslrci abknickcn. Dies zcigcn die Fig. 5 und b. 
Fig. 7 veranscliaulicht in einer schematischen Seirenan- 

40 sichteine gattuagsgemaBe Vorrichtung 10, bei der die auf ei- 
nem nur angedeuteten vStandgestell 32 aufgenomniene Sor- 
derstrecke 11 absclinitts weise erhoht ist. 

Die an den l.-aufwagen 21 dcr Sorticrcinrichlung 20 Tcsl. 
angeordneten KetrengHeder 16 sind mil ebenen Unterseiten 

45 ausgcriistct, nut dcncn in nachstchcnd noch zu bcschrcibcn- 
dcr Wcisc das Reibrad 19 ctcs Rdbrarlan I riches IS /.usarn- 
menwirkt. Logischerweise treten zwischen den gelenkig 
miteinander verbundenen Kettengliedern 17 klci nc Zwi- 
schenrauine auf, die zwar durch eine geschickte KonsuTik- 

50 don sehr klein gehalten vverden Icotinen, aber bei ansteigen- 
dcrn <xicr absteigcndciri Vcrlauf dcr .S<.nlicrsircckc 11 und 
enlsprechender Fuhrung der Sordereinrichtungen 20 sowie 
in Kurvcri dcr Sordoi-sircckc 11 sind Zwischcnraumc unvcr- 
mcidbar, die vom Reibrad 19 nur schlccht /ai ubcrbruckcn 

55 sind. Deshalb ^ind vorliegend die StoRstellen zwischen an- 
cinandcrgrcnzcndcn Kcilcnglicdcm 17 unlcrsciug von jc- 
wcds cincr in dcr Nahc cincr Slof.^sicllc an cincrri Kctlcn- 
ghed 17 befestigten Blaufeder 34 uberbriickl, die unter Vor- 
spunnung dcr llntcrsciic dcs jcvi'cils andcrcn Kcilcnglicdcs 

60 17 aiiHegt. Dadurch sind auch im Bereich der StoBsteUen 
ebene Angriffsflachen fur das Reibrad 19 verwirklicht mit 
der Volge, daB im Berrieb der Vorrichtung 10 keine durch 
derardge Zwischenraume veiursachten StoBe auftreteii. Da- 
durch sind glcichcnnaBcn die Gcrauschcnifallung und dcr 

65 RdhradvcrschlciB Tuiniiviierl.. 

Bei deal Reibradantrieb 18 handelt es sich uni eirien aus 
dcr DE 42 44 170 (^2 vorbckanntcn Prdporuonalantricb, bci 
dem das auf einer Antriebswelle 36 drehfest aufgenommene 
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Reibrad 19 initrels einer Druckfeder '37 unterseidg .an die 
'Ketfenglieder ''17 angepreRt, wird und der so au<?gelegT. ist, 
daB in Abhangiglceit von der auf die Gliederketre >16 zu 
ubertraeenden Antriebskraft sich die AnpreBlqraft des Rei- 
brades 19 an die KettenghederM? anden. Derarttge Prppor- 
tionalantriebe vemiitteln einen weirgeheud schlupffreien 
Anlricb. Die das Rcihrad 19 drchfcsl. Jiurnchincmlc An- 
rrieb'^weDe 36 srehr liber ein Winkelget.riebe 3X mil eineni 
cickmsciicn Antiicbsnnoror 39 in Antricbsvcrbiiidung. Das 
Winkclgcl.ricbc 3S niil. dciri iin <liescs Lmgufliinschlcn An- 
rriebsmotors 39 ist in hier nicht weiter interessierender 
Wcisc an dcm die Fuhrungsscliiciicn 24 zuiii Fiihrcn der 
SorliereLnrichtungen 20 aufoehraenden Standgestell 32 ge- 
lagert. 

IDie in Kig. 8 veranschaulichle Sprtiersfrecke 11 besil/.t. 
ebenfalls zwei beabstander voneinander verlaufeiide gerad- 
iinigc SorticrabschniUc 12, 12' und zwci dicsc milcinandcr 
verbindemie bo^cnCcinnige vS on icrabschni lie 13', die aller- 
dings annahernd als Dreiviertelkreis auseebiLdet sind. 

Dlt m Fig. 9 gczcigtc Rcibflaclicn anlricb 118 isl mil den 
drei Drehelementen 140, 141, 142 gestaltet, die als Reibra- 
der 135, 136, 137 ausgebiidet sind: Diese sind um die Dreh- 
acbsen 143, 144, 145 drehbar in Horderrichtung (R'eil 151) 
beabsrandet. an dem starren, relativ zu den Kettengliedem 
117 bewcglicbcn IViigcr ISO bcrcsligi. Hi^i dcm Rciblla- 
chenanT.rieb I IX handelr. es sicb genauso wie bei dem Rei- 
bradantricb 18 um cincn aus der DE 42 44 170 C2 vorbc- 
kannlen Proporii on al anlricb, bei dcm die auf den Drchach- 
sen 143. 144, 145 drehfest aufgenonimenen Reibrader 135, 
136, 137 mittcis cincr Drnckfcdcr untcrscirig an die Kcttcn- 
glieder 117 angepreBt, werden und der so ausgelegt ist, daB 
in Abhangigkeit von der auf die Gliederkette 16 zu iibertra- 
gendcn AniriebskrafU sich die AnpreBkran. der "Reibrader 
135, 136, 137 an die Kettenglieder 117 andert. Die das Rei- 
brad 136 di-ehici)L aulhchniendc, als Anlricbsachse dicncndc 
Drehiichse 144 sl.ehl uber ein WinVelgel.riebe 13S niil emeni 
eiekmsctien Anlriebsmotor 139 iri Antriebswirkverbindung. 
■ Die Rcibriider 135, 136, 137 wciscn sdmseitig den An- 
driickumfang 146/147, 148 auf, der mil den Andriickfiachen 
152 der Kettenglieder 117 in kraft- und reibschliissiger 
Wirkverbindung steht. Wie aus Kig, 9 gut ersichtlich, sind 
die Reibrader 135, 136, 137 uber ihre Drehachsen 143, 144, 
145 dcrarl.in SorliLTSlrcckcnrichtungb/.w. in Fordcrrichlang 
(T^t'eil 151) beabstander mir dem relativ zu den Ketrenglie- 
dcrrv 117 be wcg lichen Tragcr 115 vcrbundc-ti, dafe stets der 
AndrLickuTnlang 146, 147, 14X von wenigslcns /.wei der 
Reibrader 135, 136, 137 niit der Andruckflache 152 der je- 
wciis bcnachbarren Keltengiicdcr 117 kraft- und rcibschliis- 
sig zusamnienwirkt, wobei in der in Fig. 9 gezeigren Fdrder- 
position der Andruckunifang 146, 147, 148 jedes der drei 
Rcibriider 135, 136, 137 mil. der Andrucklliichc 152 jcweils 
eines der aufeinandeifolgenden Ketten glieder 117 kraft- und 
reibschlussig zusaimncnwirkL. Dureb diese spczielle, aul'die 
Langc der Kell.engHcder 117 und die sich /wisehen deren 
Stimenden ergebenden Zwischenraunie angepaRten Anord- 
HLing und (jcsialuing dcs Rcibiaclicnaniricbs 118 isl ein be- 
xondcrs geriiuschanries Anlricbssyslcrn gcschaircn. 

Wie aus den Fig. 9 und 1 1 ersichtlich, sind auf den starren 
' Drehachsen 143, 144, 145 der Reibrader 135, 136, 137 die 
Riemenscheiben 166, 167, 168, 169 drehfest angeordnci. 
Dabei sind die beiden Riemenscheiben 167 und 168 in 
Achsrichrung parallel verselzt. auf der Drehachachse 144 be- 
fesligt und die Riemenscheiben 166 und 167 sowie die Rie- 
menscheiben 168 und 169 sind jcweils in Horderrichtung 
(Pleil 151) (luehlcnd Aueinander angeordnet. Auf den Rie- 
menscheiben 166 und 167 sowie auf deri Riemenscheiben 
168 und 169 die als Anlricbsiiiitld 160 dicrienden IJm- 
schhngungstriebe 161 und 162 in Form der Zahnriemen 163 
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ujkL164 angeordnet, Auf diese Weise laBr sich der Reibha- 
xhenantrieh 116 iiber eine einzige Anrriebsachse (Drehachse 
il44) und mittels eines. einzigen Antriebsaggregates, hier den 
^eiektrischen Antriebsmotor iT39 antreiben. Ferner .wird 
^> durch diesen Uniscbhngungsantrieb-'161 erreichL da(:i sich 
jeweils der Andriickumfang 146, ;147, 148 der di'ei Reibra- 
der 135, 136, 137 rnit cincr iiii vvcsenllichcn glcichen Uni- 
fangsgeschwindigkeit dreht. Dadurch ias«?en sich giinsrige 
Antricbsvcrhalinissc bei cincr gcnngcn (icrauschcntwick- 

10 lung erreichen. 

Die Fig. 10 zeigt eine weitere vorteiihafte Ausfiihrungs- 
variantc der Erfindung, wobei dort ebenfalls cLci ais Drch- 
elemenle 140, 141, 142 bezeichnete Reibrader 135, 136, 137 
um die Drehachsen 143, 144. 145 drehbar in Forderrichlung 

15 (Pfeil 151) verseiy.L hiniereinander angeordnet sind, wobei 
die Drehachsen 143, 144, 145 an dem staixen, reladv zu den 
Kcllengiicdem 117 bevveghchen Triiger 115 gclagerl bcfe- 
sligt. sind. \x\\ Gcjieas'dlY, /.u deu\ in Kig. 9 ge'/.tiig\.en Ausf\AU- 
rungs bei spiel, ist bei dem in Fig. 10 gezeigien Reibflaehen- 

20 anlricb 178 auf den Reibradem 135, 136, 137 seibsl ein 
diese geiiieinsam umscblingender Umschlingungstrieb 155 
in Form des (Juribandes 156 angeordnet. FoJghch drijcken 
in diesem Ausfubrungsbei spiel die Reibrader 135, 136, 137 
iiber iliren Andriickumfang 146, 147, 148 nichl direkt auf 

1^ die Andriickniichcn 152 der Kctlcn glieder 117 sondern nur 
indirekr iiber das zwischenliegende Gurtband 156, Dadurch 
kaiin cincrseits cine ne>ch starkcrc (5Ciauschdampfi.ing cr- 
/.iclt werden und andererseiLs kann das Gurtband 156 gleich- 
zeitig vorteilhaft als ein eine im wesenrhchen gleiche Um- 

30 fangsgcschwindigkoit vermittcljides Anuiebsmittcl 260 fiir 
die Reibrader 135, 136, 137 und fglglich fiir die die Kerten- 
glieder 117 aufweisenden Sortiereinrichtungen 20 dienen. 
Hs versLeht sich, dafrl anslelle der Reibrader 135, 136, 137, 
bei denen die Antriebskraft kraft- und reibschlussig auf den 

35 Uinschhngungslrieb 155 uberira^cn wild, auch anderc 
Dreheknicnie cinset/bar sind. Diese kcSnnen beispielswe-tse 
an ihrem TJml^ng geeignete Protilierungen aufweisen, in die 
entsprcchend gcsiailele InnenprofiherLLngen eines IJiii- 
schlingungstiiebs formschlussig eingreifen konnen, wah^ 

40 rend der auBere Andriickumfang dieses UmschiingungsLrie- 
bes kraft- bzw. reibschliissig mir den Andriickfiachen 152, 
252 der Kettenglieder 117, 217 zusammenwirken kann. 

Der Antrieb der Reibrader 135, 136, 137 eriolgl auch in 
diesem Ausfuhrungsheispiel Liber einen Hlckrromolor 139, 

45 der ubc-r cin Winkeigclricbe 138 mil der ais Anlricbsachsc 
gesiajlclen Drehachse 144 dcs Keibrades 136 verhiinden isl . 

Die in den Ausfulirungsbeispielen gemaB Fig* 9 und lU 
vcrwcndctcn Kettenglieder 117 sind im Qucrschnitt in Fig. 
11 darges relit. Wie daraus ersichtlich, sind die Kettengheder 

50 117 als Reibleiste 170 in der Form eines Doppel-L-Profils 
177 aus*gcbildcL Das Doppel-T.-Profil 177 isl milcinciri obe- 
ren HorizontalschenkeL einem sich daran anschlieBenden 
Veriiki-ilsehenkel und einem sich an diesen crnschhcBenden 
unteren Hori/.onlalschcnkcl 181 geslallel. Der obere Hon- 

55 zontalschenkel ist an der Unterseite des jeweiligen Faufwa- 
gcns 21 bcfesdgt, wiihrend der iinicrc Horizon lalschcnkel 
181 im Bereich seines I'reien Kndes die parallelen Andriick- 
fiachen 152 und 153 aufweisi. An der unteren Andriickfla- 
chc 152 konnen die Drchclemenic 140, 141. 142 init ilircni 

60 y\ndruckumfang 146, 147, 148 baft- bzw. reibschlussig an- 
greifem Demgegeniiber kann die obere Andriickflache 153 
des Horizon talschenkels 181 der Reibleiste 170 in krafr- 
bzw. re-ibschlussigcm Ein griff mil der Gegendrucki-olle 175 
stehen. Diese isl jcweils voiTicbi.ungsresl. an deni Slandgc- 

6S siell 132 befesligt und kann /.ur Ab>^l.iily.ung der Reibleiste 
170 dienen. Ilierzu ist die Drehachse 176 der (iegendruck- 
roile 175 parallel zur Drehachse 144 dcs Drchcleiucnis 141 
ausgebiidet, wobei die die Drehachse 176 und die Dreh- 
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achse^I44 enthaiiende Ebene etwa senkrecht zu den An-- 
drUckfiachen ^152 b/w =T53 und eiwa senkreclir. 7.ur Porder- 
LichiunE (Pfeil:151) ausgebildet ist, 

Iq d«m in .Fig. U gezeigien Ausfut\a\ngsbeispvel gceifen 
die ]:)rehelement.eH40,141, 142 uberihren AndtiidcLimfang 

146. 147, 148 uiUerseitig an den Andrucliflachen 152 der 
Rciblcisl.cn 170 uber die mil. Kugclgdcnkcn 27 ausgcbilde- 
ten Verhindungselementen 26 gelenkig mireinander verbun- 
dcncii Kctigcnglicdcr 117 an. Dadurch laBc sich dcr Rcibfia- 
chcnantricb 118 vDrLcilhal'l untcrhalb den aulLaufwagcn 21 
gefiihirlen Sortier&inrichtungen 20 zwischen den einen Rah- 
mcn bildcndcn Strcbcn dcs Standgc-stclis 132 anordncn. 

Wie- in Fi^. 12 gezeigt, kann die Vorricbtung 10 jedoch 
aijch derart ausgesralrer sein, dai3 der Andriickumfang 146, 

147, 148 der Drchelciiieni.e 140, 141, 142 seil.lich an den ge- 
lenkig miteiiiander verbundenen Kettengliedern 217 an- 
grcift- In dicsciii Fall ist die Rcibleislc 270 vortcilhafLcr- 
weise mil. den i T. -Pro HI 2X4 geslaltet, clas einen Hori/.onial- 
schenkei und den dazu in einem Winkei von 90 Cjrad abge- 
winkcliea Vcrdkalscbcrikci 287 aufwcist. Der HgrizonLal- 
schenUel des L-Profils 2S4 isr-an der Unterseire des Laufwa- 
gens 21 der Sortiereinrichtung 20 befestigl. Der Vertikal^ 
schenkel 2S7 des l.-l^rofils 2K4 der Reibleiste 270 weist die 
parallelen Andriickfiachen 152 nnd 253 auf, die sich einer- 
seiLs verl.ikal und [indcrcrsciLs in Fordcrrichlijng (Pfcil 151) 
erst.recken. An der auBenseit.igen veitikalen Andruckfiache 
252 konncn die Drcbclcmcnlc 140, 141, 142 mit ibrcm An- 
druckurnfang 146, 147, 148 krad- b/.w. rcibschlLissig angrci- 
fen und an der innenseidgen Andruckfiache. 253 kann die 
ClcgcndruckroUc 275 kraft- bzw. rcibschiiissig ajigrcifcn. 
Die GegendcuckroLle ist wiederum fesi, jedoch unv die verti- 
kale Drehachse 276 drehbar an dem Standgestell 232 befe- 
stigl.. Bci deiriin Kig. 1 2 ge/,eigl.eh ALis/lihrungsbeispiel ver- 
laufi die verri kale Drehaehse 276 der Gegendruckrolle 275 
und die Anliiebsaebsc dienendc vcrlikalc Drehachse 144 
ebenlalks. parallel /.ueinander und in einer Verlikalebene, die 
normal zur Forderrichtung (Pfeii 151) sowie normal zii den 
Andrlickftiichen 252 b/w. 253 des Verlikaischenkels 287 des 
als Reibleiste 270 ausgebildeten Kettengliedes 217 stebt. 
Die in Fig. 12 gezeigte Anordnung des Reibfiachenantriebes 
118 ist. insbesondere dann z.weckniaGig, wenn fur dessen 
Aufiiahme der Raura unterhalb der Laufwagen 21 der Sor- 
licrcinrichlung 20 nichl. /ur Vcrfugung .sichl.. Hs verslehl 
sich, daf:^ die als Reihleisren 170, 270 ausgebildeten Kerten- 
glicdcr 117, 217 nicht notwcndigcrwcisc unccrhalb der 
Laui wagen 21 der Sorticrcinrichliingcn 20 angcordncl, scin 
miissen, sondern aucb seitlich an den Laufwagen 21 ange- 
ordnct. scin konncn. ■ 
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1. Vbrrichcuhg zumSortieren von Sruclcgiitem, bei der 
langs. einer Sorrier strecke aufeinanderfolgend Sorrier- 
einrichtungen gefuliiT und mitlels einer Fordereinrich- 
lung angclhcbcn sind, und bci dor jcdc Sorl icrcinrich- 
l,ung einen Faufvvagen iiiit den Fahrungsschiciien der 
vSortiersti'ecke geflihrten Laufroilen besitzt sowie Mit- 
Ici iTir die Auinahmc jcwcils cincs in einer Aufgahesia- 
tion aufgebbaren Stiickgutes und fur dessea gezielten 
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AbwLirf in einer Abwurfstatioii aufweisl,*dadiu'ch-.gc- 
ikennzeichnet, 

daB die Fordereinrichtuiig (15) eine-Cliederkette (16) 
aus geienkig niiteinander verbundeiien Kettengliedern 
(11) umfaiM., dati\ rtie KeTtenglieder (17) unrerseirig .5 
ebeii ausgebildet sind und mit den Laufwagen (21) der 
S<)riicrciTirichiungcn (20) jcwcils cin iibcr lcl/.lcrc in 
Vorden-ichr.ung vorsr^-hendes KeUenglied (17) untersei- 
tig test vcrbundcn isl, 

d:if.^ die Slofi^slcllcn /wischcn aulbinandcrfblgendcn lo 
Kettengliedern (17) Jeweiis von einer vorgespannten 
Blattfcdcr (34) iinlcrscitig iibcr briickr. sind und dal3 die 
Fordereinrichtung (15) einen Reibradantrieb (18) mit 
eineni unterseitig an den Kettengliedern (17) angrei- 
lenden Reibrad (19) umraBl. 15 

2. Vonichtung nach Anspruch 1, gekennzeichnet 
durch jcwciis Liber Kugcigcicnke (27) an die KcLlcn- 
glicder (17) angescblossene Verbindangselenienlt: 
(16), die unter tJberbriickiing der SloBsteiien zwischen 
aLifcinandcrfoigcnden KcLLcngiicdcrn (17) dicsen obcr- 20 
seitig zugeordnet sind. 

3. Vorrichtung nacJi Anspruch 1 oder 2, dadiirch ge- 
kennzeichnet, daK die Blatttedem (34) zur Oberhruk- 
kung der StoBstellen zwischen aufeinanderfolgenden 
KcU,cnglicdci-n (17) jcwcils an cincTi\ .KclietigUcd (17) 15 
in der Nahe von dessen zum anderen Ketlenglied (17) 
hinwciscndcn Slirncndc bcfcsugt sind und untcr IJbcr- 
briickung der jcwciligcn ^Sl.oBslelle mil VorspanTiung 
flachenhafl an der Unterseile des jeweiis anderen Ker- 
ccngclcnks (17) aniicgcn. 30 

4. Vorrichtung nach einem der Anspriiclie 1 bis 3, da- 
durch gekennzeichnet, daB es sich bei deni Reibradan- 
i-rieb (IS) unt einen Proportional a n|,neb mil einerii Rei- 
brad (19) handelt, dessen Anpressung an die Ketren- 
giieck'-r (17) sich in Abhiingigkdl von der auf die CJlicr 35 
derkelle (16) /.u ubenragenden Aniriebskran. UnderL 

5- Vorrichiung nach einem der Anspriiche 1 bis 4, da- 
durch gekennzeichnet, daB das Reibrad (19) in eineni 
liotizontal verlaufenden Abschnitt der Sortierstrecke 
(11) unterseitig an den geienkig niileincinder verbunde- 40 
nen Kettengliedern (17) angreifL 

6. Vonichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 5, da- 
durch gckcnnzcichTieU daB langs der Sonicrstrcckc 
(11) beabstandet. voneinander wenigstens zwei Rei- 
brad-ai^tricbc (18) mil jcwoils cincm ccibungsschlussig 45 
init den Ketlengliedem (17) '/usaimncTiwirkcndcn Rci- 
brad (19) angeordnet sind> 

7. Vorrichtung zum Sorderen von StUckgdtcrn, bei der 
langs einer Sortierstrecke aufeinandeifplgend Soitier- 
einrichtungen gefiilirt und mittels einer F<jrdereinrich- 50 
lung angcmcbcn vsind, und bei (Icr jcdc Sorncrcinrich- 
rung einen Laufwagen mil an Puhrungsschienen der 
Soilicrslrcckc gefiilirtci] Laurroilcn bcsiut sowic Mit- 

lel \"ur die AidnahiTic jeweiis cincs in einer AulgahesiaT • 
tion aufgebbaren Stiickgutes und fur dessen gezielten ' 55 
Abwiorf in einer Abwuilstation aufweisl, dadurch ge- 
kenn/eichnel, daB <he Fordereinrichtung (15) einc 
(jliederkette (16) aus geienkig niiteinander verbunde- 
ncn Kctlcngiicdcrn (117, 217) unifaBu wobci init den 
Laufwagen (21) der Sortiei*einrichtungen (20) jeweiis 60 
ein Kettenghed (117, 217) fest verbunden ist, wobei die 
Fordereinrichtung (15) einen Reibflachenantrieb (118) 
niit vvenigstens drei, jeweiis einen Andriickumfang 
(146, 147, 148) aul weisendc Lind urn Drchachscn (143, 
144, 145) drehbare. Dreheleniente (140, 141, 142) uni- 65 
faBt, die mit einem starren Trager (150) in Sortierstrek- 
kcniichtung beabsiandcl verbunden sind, dcrarl, daB 
stets der Andriickumfang (146, 147, 148) von wenig- 
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stens zwei der Dreheieniente (140,;14L 142) niii der 
Andruckflache (152,.252) zumindesr eines Kettenglie- 
^des 6117,'217) kraftschlussig zusamnicfivi/irki. 

8. Vorrichtung nach Ansprucli 7, dadurch gekenn- 
zeichnet, dal^ die wenigstens drei Drehelemente (140, 
141, 142) in Sortierstreckenrichiung derart beabstandet 
angcordncl. sind, daB der Andriickuiiilang (146, 147, 
148) jedes dieser i:)rehelemenre (140, 141, 142) mir. der 
Anclriickflachc (152, 252) jcwcils cincs cicr aufcinan- 
derfolgenden Kettenglieder (117, 217) krafischUissig 
zusaniinenwirken kann. 

9. Vorrichtung nach einem der Anspriiehc 7 oder 8, da- 
durch gekennzeichnet, daB die Drehelenienie (140, 
141, 142) als Reibrader (135, 136, 137) ausgebildet 
sind, deren Andruckunifang (146, 147, 148) uiit der 
Andruckflache (152, 252) der Kettenglieder (117, 217) 
rcibschiClssig zusaiiimcnwirkl. 

10. Vorrichiung nach eineni der Anspniche 7 oder 8, 
dadurch gekennzeichnet, daB zwischen dem Andriick- 
umfang (146, 147, 148) der Drcheicmente (140, 141, 
142) und der Andruckflache (152) eines Kettengliedes 
(117 J ein wenigstens zwei der Dreheiemente (140, 141, 
142) umschlingender, vorzugsweise als Gurt.band 
(156) ausgebildeter Umschlingungstrieb (155) derart 
angeordnet. ist, daB .diescr mit dcm Andriiekunirang 
(146, 147, 148) der Dreheiemente (140, 141, 142) 
kraftschlussig zusammcnwirktund iiiitdcr Andruckfla- 
che (152) des Kclicngliedes (117) reibschlussig zusairi- 
menwirkt. 

IF Vorrichtung nach Anspruch 10, dadurch gekenn- 
zeichnet daB dar Umschlingungstrieb (155) wenig- 
stens drei der in Sortierstreckenrichtung beabstandeten 
Dreheleniente (140, 141, 142) urnschlingt. 

12. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 10 oder 11, 
dadurch gekennzeichnet, daB der UiiischHngungsirieb 
(155) mit dem AndruckumCang (146, 147, 148) der 
vorzLigsweise als Reibrader (135, 136, 137) ausgebil- 
deten Drehelenienie (140, 141, 142) reibschlussig 
sanunenvvirkt. 

13. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 7 bis 12, 
dadurch gekennzeichnet^ daB die Dreheiemente (140, 
141, 142) uber ein Antriebsmitlel (160, 260) derait ge- 
koppcll sind, daB sich ihr Andruckunifang (146, 147, 
148) mit im wesentlichen gleicher Umfangsgeschwin- 
digkc^it drcht. 

14. Vorrichtung nach Ansprueh 13, dadurch gckenn- 
zeiehnet, daB das Antriebsniittel (160) mit eineni Um- 
schhngungstricb (161, 162), insbesondere als Kcii- 
und/oder Zahnriemen (163, 164) ausgebildet ist, der 
auf hierzu passend gestalteten, umDrehachsen drehba- 
rcn Ricmenschciben (166, 167, 168, 169) angeordnet 
isl, v/obei vorzngsweise jeweiis ein Drehelement (140, 
141, 142) und vvenigstens cine Ricmenschcibc (166, 
167, 168, 169) uiri cine gcmeinsaTTic stan-c Drchachse 
(143, 144, 145) drehbar angeordnet sind. 

15. Vorrichtung nach cincni der Anspriiche 7 bis 14, 
dadurch gekennzeichnet, daB der Andruckumfang 
(146, 147, 148) der Dreheiemente (140, 141, 142) in ei- 
nem horizontal vcrlaufciidcn Abschnitt der Sordcr- 
slrecke (11) unterseitig oder seithch an den geienkig 
niiteinander verbundenen Kerrenghedern (117, 217) 
angreift,. 

16. Vbriichtung nach einem der Anspriiche 7 bis 15, 
dadurch gekennzeichnet, daB ciic Kettenglieder (117, 
217) als mil den LaurwageTi (21) der Sortiereinnchiun- 
gen (20) unterseidg fest verbundene Reibleisien (170, 
270) ausgebildet sind. 

17. Vorrichtung nach Anspruch 16, dadurch gekenn- 
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zeichneL daJ.^ die Reibleisien (170, '270) mit voneinaji- 
der wegweisenden parallelen Andfuckftachert (152, 
153; 252, 253) geslaltet sind, wobei die eine-Andruck- 
fiache (152; . 252) mit deni Andriickunifang (146,147, 
.14X) der Drehelemente (-140,1 41,^^1 42) und die andere 5 
Andruckflache (153;:253) init eiaer vorrichtimgsfeslen 
Gtitzendruckrollc (175; 275) kraflschliissig /.usainTtiCTi- 
wirkt.. 

18. Vorrichiung aach cincm dcr Ansprilchc 7 bis 17, 
dadurch gckcnn/irichncl,, daB die KcUcnglicdcr (117, to 
217) in Sorlierstreckenrichlung vorzugsweise beidsei- 
ug dcr Lau'fwagcn (21) dcr Sorticrcinrichtungcn (20) 
vorstehen. 

19. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 7 bis 18, 
dadurch gekenn/eicbneu tlaB der Trager (150) der 15 
Drehachsen (143, 144, 145) relativ zu den ebenen An- 
driickflachcn (152, 252) dcr Kcilcnglicdcr (117, 217) 

beweg]ich ausgcbiUlel, isV. 

20. Vorricbumg nach einem der Anspriiche 7 bis 19, 
dadtu'ch gckcnnz:cichncU dafi cs sich bci dcin RcibflU- 20 
chenantrieb (118) um.einen Pi'oportionalantneb mit" 
vvenigstens einem Drehelement (140, 142, 142) han- 
delt, dessen Anpressung an die Kettenglieder (117, 
217) sich in Abhangigkeit von einer auf die Glieder- 
kclLc (16) /.u ubcrtragcmk'n Aniricbskraii Undcri. 25 

21. Voirichtung nacji einem der Anspriiche 7 bis 20, 
dadurch gckcnnzcichnot, daB langs dcr Soriicrslrcckc 
(11) bcabsiandcL voncinandcr wcnigslcns /.wci lieibllii- 
chenantriebe (118) mit wenigsrens drei, einen An- 
driickunifang (146, 147, 168) aufAvciscndcn und mit 30 
den Kettengliedem (117, 217) kraftschlussig zusam- 
menwirkenden Drehelementen (140, 141, 142) ange- 
ordnel. isi. 

22. Vori-ichliing nach einem der Anspriiche 1 bis 21, 

dadLirch gckcnnzcichncl, dal3 die KclLcnghcder (17) an 35 
ihren SLirnenden mil. baliigen Ahrundungen versehen 
sind. 

23. VoiTichLung nach cincm dcr Anspriiche 1 bis 22, 
dadurch gekennzeichnet, daB die Kettenglieder (17) 
stirnendig mit derart ausgebildeten Schragabschnitten 40 
(29) versehen sind, daB sicii jewetls zwischen zwei ge- 
lenkig mileinander verbundenen Kettengliedem (17) 
cine nach obcn wciscndc Aussparung (30) in dcr An ci- 
nes V-tormigen /.wickels (30) bildet. 

24-. Vorrichtung nach cincm dcr Anspriiche 1 bis 21 45 
(xlcr 23, daiiurch gekcnn/.eichnei., dal^ die Kcllcnglic- 
der (17, 117), in einer Draufsicht gesehen, stirnendig 
mit ctwa halbkrcisforrriig ausgebildeten Abrundungcn 
(28) versehen sind. 


Hicrzii 6 Scilc(n) /cichnungcn 
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